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Aufgabe 1. [5 Punkte]
2
a) Der Vektor 7 = [ —1] ist ein moéglicher Normalenvektor der Ebene A, die durch den
4

Punkt C(2]0]4) verlauft. Ermitteln Sie eine Koordinatengleichung der Ebene A.

b) Die Gerade k verlauft durch den Ursprung und den Punkt 7'(—4|2]a) mit a € R. Geben
Sie die Parametergleichung von k£ an und priifen Sie, ob es einen Parameter a gibt, sodass
die Gerade k senkrecht auf der Ebene A steht.
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Aufgabe 2. [5 Punkte]
Ein 2m hoher Holzpfeiler steht im Punkt H (3| — 1]0) senkrecht auf dem Bithnenboden (zy-
Ebene) eines Theaters (1 LE = 1m). Bei Beleuchtung durch einen Scheinwerfer fallt der Schat-
ten der Pfeilerspitze auf den Punkt S(1]| — 2|0) auf dem Biithnenboden.

a) Berechnen Sie die Lénge des Schattens, welchen der Holzpfeiler auf den Biihnenboden
wirft.

b) Geben Sie den auf die Léange 1 normierten Vektor ['an, der die Richtung der Lichtstrahlen
des Scheinwerfers angibt.

¢) Wird der Lichtstrahlvektor [ ‘mit dem Faktor 6 gestreckt, so verbindet er genau den Schein-
werfer mit der Pfeilerspitze. Bestimmen Sie die Koordinaten der Scheinwerferposition 7.
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Aufgabe 3. [5 Punkte]
Zwei Feuerwehrfahrzeuge F' und W bewegen sich gleichzeitig im Zeitraum 0 < ¢ < 6. Thre
punktformigen Positionen werden vereinfacht durch die folgenden Ortsvektoren beschrieben:

. 3 t+1
fiy=|2t—1 ) = | 2t
0 0

Dabei beschreibt ¢ die Zeit in Minuten und eine Léngeneinheit entspricht 1 km.

a) Die Fahrzeuge bewegen sich auf geradlinigen Routen. Geben Sie eine Geradengleichung
an, welche die Route von Fahrzeug W beschreibt.

b) Ermitteln Sie eine Formel fir den Abstand d(¢) der beiden Fahrzeuge in Abhangigkeit
der Zeit t.

c) Geben Sie ohne Rechnung an, zu welchem Zeitpunkt im betrachteten Zeitraum der Ab-
stand der beiden Fahrzeuge minimal ist.
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Aufgabe 4. [5 Punkte]
Gegeben sind die Ebene E : 2z + 2y + z = 15, der Punkt P(1]1]2) und die Gerade

1 1
g: r=\|1|+r- % .
2 6

a) Berechnen Sie den Schnittpunkt S der Geraden g mit der Ebene F.

b) Geben Sie die Bedeutung des Endergebnisses der Rechnung im Kasten an und erkldren Sie
kurz, was in jeder Zeile berechnet wird. Hinweis: Es sind keine Rechnungen erforderlich.

1 2
a: r=|1[+s-|2 (1)
()

214+2s)+2(14+2s)+(2+s) =15 & s=1 (II)

1 2 3
(1)+1 (2) (3) = K(3[3|3) (111)
2 1 3

2
- (2) . PK|=VZ1211=3 (V)
1

=
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